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Николаев Максим Евгеньевич Дата рождения: 18.09.1994 
Должность: Старший преподаватель. 
Ученая степень, звание: кандидат 
технических наук. 

Информация о себе. 
Николаев Максим Евгеньевич в 2017 году 
окончил Волгоградский государственный 
аграрный университет по направлению 
подготовки «Агроинженерия». В 2020 году 
окончил Волгоградский государственный 
аграрный университет по направлению 
подготовки «Технология, средства 
механизации и энергетическое оборудование в 
сельском, лесном и рыбном хозяйстве». 
В 2021 году защитил кандидатскую 
диссертацию по специальности «Технологии и 
средства механизации сельского хозяйства». 

Стаж 
преподавательской 
работы: 

1 год. 

Читаемые дисциплины: «Техническая механика», «Теория 
механизмов и машин». 

Контактная информация: каб. В-606а учебного корпуса № 3 ИАиС 
ВолгГТУ 
e-mail: mr.maks.nikolaev.1994@mail.ru 

Область научных 
исследований: 

Совершенствование технологического 
процесса погрузки и транспортировки мягкой 
тары за счет обоснования параметров 
погрузочно-транспортного агрегата. 

Повышение квалификации: Удостоверение о повышение квалификации 
«Обеспечение безопасных условий труда на 
предприятиях сельскохозяйственной отрасли 
с использованием современных цифровых 
технологий» в объеме 72 ч. 

Награды, почетные звания: Благодарственное письмо «за участие в XXII 
региональной конференции молодых 
исследователей волгоградской области» 
направление: механизация, электрификация, 
мелиорация и экономика АПК, Диплом III 
степени «за участие в I этапе всероссийского 
конкурса на лучшую научную работу среди 
студентов, аспирантов и молодых ученых 
высших учебных заведений министерства 
сельского хозяйства российской федерации» в 



номинации технические «технические науки», 
медаль «ВолгоградАГРО», 
«Сельскохозяйственный погрузочный робот с 
манипулятором параллельно-
последовательной структуры для погрузки 
сеток с луком», медаль «ВолгоградАгро» 
«Сельскохозяйственный погрузочный робот с 
манипулятором параллельно-
последовательной структуры для погрузки 
сеток с луком», медаль «Механизированные 
погрузочные манипуляторы для переработки 
плодоовощной продукции» золотая осень, 
медаль «за разработку роботизированного 
погрузочного манипулятора для сбора сеток с 
овощами» 
 

Публикации: Опубликовано 43 работы, в том числе 5 статей, 
опубликованных в ведущих рецензируемых 
научных журналах и изданиях, определенных 
ВАК РФ, 4 статей, опубликованных в 
журналах, цитируемых в международных 
базах данных Scopus/Web of Science, 8 
патентов. 
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энергоэффективности и оценка затрат работы 
приводов / Несмиянов И.А., Николаев М.Е. // 
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Conference Series: Earth and Environmental 
Science. Сер. "International Conference on 
Engineering Studies and Cooperation in Global 
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транспортный агрегат с манипулятором- 
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Изобретения, полезные 
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2651781 C1, 23.04.2018. Заявка № 2017112648 
от 12.04.2017. Бюл. № 12. Жога В.В., Дяшкин-
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